FORMULE DI ADDIZIONE E SOTTRAZIONE

sen(a + B) = sen(a) cos( ) + cos(a)sen( )
sen(a — f) = sen(ar) cos( ) — cos(a)sen( )
cos(a + ) = cos(a) cos( ) — sen(cx)sen( 5)
cos(a — f) = cos(a) cos( ) + sen(a)sen( )
tan(a) + tan( f3)
1-tan(a) tan( 5)
tan(er) — tan( 5)
1+ tan(ax) tan( B)

tan(a + f) =

tan(a - B) =

FORMULE DI DUPLICAZIONE E TRIPLICAZIONE

sen(2a) = 2sen(a) cos(a)
sen(3a) = 3sen(ar) — 4sen’ ()
cos(2a) = cos’(a) — sen’ (&)

cos(3a) = 4cos’(a)—3cos(ax)
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FORMULE DI BISEZIONE
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FORMULE PARAMETRICHE
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- FORMULE DI PROSTAFERESI
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FORMULE DI WERNER

sen(a)sen( ) = cos(@—pf) cos(a+f)
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cos(a)cos(fB) = C’OS(‘; +5) i 005(0; = f%)

sen(a)cos(f) = sen(c; +5) & Se”(‘; =i/




